
6-8.50

Specification
Item Bore size (mm) Ø10 Ø15 Ø20 Ø25 Ø32

Action Double acting
Fluid Air
Pressure range 1.5 ~ 4.5(150~450) 1.5 ~ 6.0 ( 150 ~ 600 ) 
Max. operating pressure 5.0 ( 500 ) 6.5 ( 650 )
Ambient and fluid temperature 0.025 0.03 0.05 0.1 0.2
Piston speed 0 ~ 60
Lubrication 50 ~ 500
Cushion Lubrication free
Port size M5 PT1/8
Sensing device Rubber cushion Air cushion

MRBT series Magnetically Coupled Rodless Cylinder (Precision linear guide)

Product feature

Feature
● Stainless steel shaft design, light weight and strong 

rigidity. 

● Magnetically coupled design. The radial magnetic force 
transmits power to drives the loading by the built-in 
magnetic ring on the piston and the external magnet 

inside the body.

● High-precision guide rails reduce the friction resistance 
of the sliding guide rail to achieve high loading capacity.

● The air inlet can choose a single-sided centralized 
design for easy piping.

Standard stroke

Bore size (mm) Standard stroke (mm) Max. stroke
Ø10 50, 100, 150, 200, 250, 300 300
Ø15 50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500 500
Ø20 50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500 800
Ø25 50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600 800
Ø32 50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600 800

Unit: mm

Theoretical output

Bore size 
(mm) Operating Piston area   

(cm²)
Air pressure (kgf / cm²)

1 2 3 4 5 6
Ø10 Push 1.5 — 1.6 2.4 3.2 4 4.7
Ø15 Push 1.76 — 3 5 7 8 10
Ø20 Push 3.14 — 6 9 12 15 18
Ø25 Push 4.90 — 9 14 19 24 29
Ø32 Push 8.04 — 16 24 32 40 48

Note: All of above are theoretical data. Before actual adoption, the frictional resistance and mechanical efficiency shall be taken into consideration (about 70% ~ 80%)

Unit: kgf

kgf/cm² (kPa)

kgf/cm² (kPa)

° C

mm/s



作動規格表與訂購稱呼代號

內部結構圖

標準製作長度表MRBT 系列

最大行程標準行程缸徑

單位mm

50、100、150、200、250、300

Ø15

Ø20

Ø25

300

500

800

800

50、100、150、200、250、300、350、400、450、500

50、100、150、200、250、300、350、400、450、500

50、100、150、200、250、300、350、400、450、500、550、600

Ø10

Ø32 80050、100、150、200、250、300、350、400、450、500、550、600

MRBT 系列－ 磁偶式無桿氣缸高精度導軌型

訂購稱呼代號

MRBT R 10 50 2SG

機 種 仕 樣 氣 孔 位 置 氣 缸 內 徑 氣 缸 行 程 感 應 器 裝 置

MRBT

MRBT : 磁偶式無桿氣缸
高精度導軌型

R

L

Ø10 – 50 ~ 300
Ø15 – 50 ~ 500
Ø20 – 50 ~ 500
Ø25 – 50 ~ 600
Ø32 – 50 ~ 600

CS-8G 2SG
無記號：不附感應器

SG : 感應器記號(CS-8G)

 M  : 緩衝器固定組合

M1  : 左緩衝組合

M2  : 左右緩衝組合

M3  : 右緩衝組合

SB : 感應器記號(CS-8B)

1 : 1個感應器
2 : 2個感應器

2 : 感應器數量

10 – Ø10
15 – Ø15
20 – Ø20
25 – Ø25
32 – Ø32

選配件

AM 2

緩 衝 裝 置

組

組

A  :油壓緩衝器

M  :緩衝氣固定座

緩衝器機種氣缸內徑 最大吸收能力

10
15
20

32
25

0.5 kgf.m

0.4 kgf.m

0.2 kgf.m

0.5 kgf.m

2.0 kgf.m

油壓緩衝器選購表

SAT - 0806

SAT - 1007

SAT - 1210

SAT - 1412

SAT - 1210

說明 油壓緩衝器為固定於左右端蓋

作氣缸出位及入位之緩衝功能。

選購時註明代號。

AM 2

M 

A 

缸徑項目 20(mm) 15 25

kgf/cm² (kPa)

kgf/cm² (kPa)

使用溫度範圍

使用流體

最大使用壓力

使用壓力範圍

作動形式

配管接頭口徑

使用速度範圍

潤滑

50 ~ 600

( 150 ~ 600 )

自由供給方式

複動式

°C
mm/s

s

PT1/8M5X0.8

0 ~ 60

1.5 ~ 6
空氣

6.5 (650)
開、閉時間

10

(150 ~ 450)
1.5 ~ 4.5

5.0 (500)

32

緩衝裝置 橡膠緩衝 氣壓緩衝

規格表

左右進氣

集中右側進氣

集中左側進氣

開、閉時間

0.025 0.03 0.05 0.1 0.2

機械接合式
標準型

PRU

機械接合式
橢圓型

PRE

機械接合式
高精度導軌型

PRET

機械接合式
塑鋼滑塊型

PRES

機械接合式
平板型

PRF

機械接合式
高精度導軌型

PRUT

磁偶式
單軸標準型

MRD

MRB
磁偶式
側面固定型

MRBT
磁偶式
高精度導軌型

MRX
磁偶式
附滑軌型

MRU
磁偶式
自潤軸承型

MRH
磁偶式
線型軸承型

MRY
磁偶式
双滑軌型

作動規格表與訂購稱呼代號

內部結構圖

標準製作長度表MRBT系列

最大行程 標準行程 缸徑

單位mm

50、100、150、200、250、300

Ø15

Ø20

Ø25

300

500

800

800

50、100、150、200、250、300、350、400、450、500

50、100、150、200、250、300、350、400、450、500

50、100、150、200、250、300、350、400、450、500、550、600

Ø10

Ø32800 50、100、150、200、250、300、350、400、450、500、550、600

MRBT 系列－磁偶式無桿氣缸高精度導軌型

訂購稱呼代號

MRBTR10502 SG

機種仕樣氣孔位置氣缸內徑氣缸行程感應器裝置

MRBT

MRBT : 磁偶式無桿氣缸
高精度導軌型

R

L

Ø10 – 50 ~ 300
Ø15 – 50 ~ 500
Ø20 – 50 ~ 500
Ø25 – 50 ~ 600
Ø32 – 50 ~ 600

CS-8G2 SG
無記號：不附感應器

SG : 感應器記號(CS-8G)

 M  : 緩衝器固定組合

M1  : 左緩衝組合

M2  : 左右緩衝組合

M3  : 右緩衝組合

SB : 感應器記號(CS-8B)

1 : 1個感應器
2 : 2個感應器

2 : 感應器數量

10 – Ø10
15 – Ø15
20 – Ø20
25 – Ø25
32 – Ø32

選配件

AM2

緩衝裝置

組

組

A  :油壓緩衝器

M  :緩衝氣固定座

緩衝器機種 氣缸內徑最大吸收能力

10
15
20

32
25

0.5kgf.m

0.4kgf.m

0.2kgf.m

0.5kgf.m

2.0kgf.m

油壓緩衝器選購表

SAT - 0806

SAT - 1007

SAT - 1210

SAT - 1412

SAT - 1210

說明油壓緩衝器為固定於左右端蓋

作氣缸出位及入位之緩衝功能。

選購時註明代號。

AM2

M 

A 

缸徑 項目20 (mm)1525

kgf/cm² (kPa)

kgf/cm² (kPa)

使用溫度範圍

使用流體

最大使用壓力

使用壓力範圍

作動形式

配管接頭口徑

使用速度範圍

潤滑

50 ~ 600

( 150 ~ 600 )

自由供給方式

複動式

°C
mm/s

s

PT1/8 M5X0.8

0 ~ 60

1.5 ~ 6
空氣

6.5 (650)
開、閉時間

10

(150 ~ 450)
1.5 ~ 4.5

5.0 (500)

32

緩衝裝置橡膠緩衝氣壓緩衝

規格表

左右進氣

集中右側進氣

集中左側進氣

開、閉時間

0.0250.030.050.10.2

機械接合式
標準型

PRU

機械接合式
橢圓型

PRE

機械接合式
高精度導軌型

PRET

機械接合式
塑鋼滑塊型

PRES

機械接合式
平板型

PRF

機械接合式
高精度導軌型

PRUT

磁偶式
單軸標準型

MRD

MRB
磁偶式
側面固定型

MRBT
磁偶式
高精度導軌型

MRX
磁偶式
附滑軌型

MRU
磁偶式
自潤軸承型

MRH
磁偶式
線型軸承型

MRY
磁偶式
双滑軌型

作動規格表與訂購稱呼代號

內部結構圖

標準製作長度表MRBT 系列

最大行程標準行程缸徑

單位mm

50、100、150、200、250、300

Ø15

Ø20

Ø25

300

500

800

800

50、100、150、200、250、300、350、400、450、500

50、100、150、200、250、300、350、400、450、500

50、100、150、200、250、300、350、400、450、500、550、600

Ø10

Ø32 80050、100、150、200、250、300、350、400、450、500、550、600

MRBT 系列－ 磁偶式無桿氣缸高精度導軌型

訂購稱呼代號

MRBT R 10 50 2SG

機 種 仕 樣 氣 孔 位 置 氣 缸 內 徑 氣 缸 行 程 感 應 器 裝 置

MRBT

MRBT : 磁偶式無桿氣缸
高精度導軌型

R

L

Ø10 – 50 ~ 300
Ø15 – 50 ~ 500
Ø20 – 50 ~ 500
Ø25 – 50 ~ 600
Ø32 – 50 ~ 600

CS-8G 2SG
無記號：不附感應器

SG : 感應器記號(CS-8G)

 M  : 緩衝器固定組合

M1  : 左緩衝組合

M2  : 左右緩衝組合

M3  : 右緩衝組合

SB : 感應器記號(CS-8B)

1 : 1個感應器
2 : 2個感應器

2 : 感應器數量

10 – Ø10
15 – Ø15
20 – Ø20
25 – Ø25
32 – Ø32

選配件

AM 2

緩 衝 裝 置

組

組

A  :油壓緩衝器

M  :緩衝氣固定座

緩衝器機種氣缸內徑 最大吸收能力

10
15
20

32
25

0.5 kgf.m

0.4 kgf.m

0.2 kgf.m

0.5 kgf.m

2.0 kgf.m

油壓緩衝器選購表

SAT - 0806

SAT - 1007

SAT - 1210

SAT - 1412

SAT - 1210

說明 油壓緩衝器為固定於左右端蓋

作氣缸出位及入位之緩衝功能。

選購時註明代號。

AM 2

M 

A 

缸徑項目 20(mm) 15 25

kgf/cm² (kPa)

kgf/cm² (kPa)

使用溫度範圍

使用流體

最大使用壓力

使用壓力範圍

作動形式

配管接頭口徑

使用速度範圍

潤滑

50 ~ 600

( 150 ~ 600 )

自由供給方式

複動式

°C
mm/s

s

PT1/8M5X0.8

0 ~ 60

1.5 ~ 6
空氣

6.5 (650)
開、閉時間

10

(150 ~ 450)
1.5 ~ 4.5

5.0 (500)

32

緩衝裝置 橡膠緩衝 氣壓緩衝

規格表

左右進氣

集中右側進氣

集中左側進氣

開、閉時間

0.025 0.03 0.05 0.1 0.2

機械接合式
標準型

PRU

機械接合式
橢圓型

PRE

機械接合式
高精度導軌型

PRET

機械接合式
塑鋼滑塊型

PRES

機械接合式
平板型

PRF

機械接合式
高精度導軌型

PRUT

磁偶式
單軸標準型

MRD

MRB
磁偶式
側面固定型

MRBT
磁偶式
高精度導軌型

MRX
磁偶式
附滑軌型

MRU
磁偶式
自潤軸承型

MRH
磁偶式
線型軸承型

MRY
磁偶式
双滑軌型A

緩衝裝置選項的安裝範例及安裝方向
B

Left

Right

CHELIC CS-9D

作動規格表與訂購稱呼代號

內部結構圖

標準製作長度表MRB 系列

最大行程標準行程缸徑

單位mm

50、100、150、200、250、300

Ø15

Ø20

Ø25

300

500

800

800

50、100、150、200、250、300、350、400、450、500

50、100、150、200、250、300、350、400、450、500

50、100、150、200、250、300、350、400、450、500、550、600

Ø10

Ø32 80050、100、150、200、250、300、350、400、450、500、550、600

缸徑項目 20(mm) 15 25

kgf/cm² (kPa)

kgf/cm² (kPa)
使用溫度範圍

使用流體

最大使用壓力

使用壓力範圍

作動形式

配管接頭口徑

使用速度範圍

潤滑

50 ~ 500

( 150 ~ 600 )

自由供給方式

双動氣缸

°C
mm/s

PT1/8M5X0.8

0 ~ 60

1.5 ~ 6
空氣

6.5 (650)

10

(150 ~ 450)
1.5 ~ 4.5

5.0 (500)

32

緩衝裝置 橡膠緩衝 氣壓緩衝

規格表

訂購稱呼代號

MRB R 10 50 2SD

機 種 仕 樣 氣 孔 位 置 氣 缸 內 徑 氣 缸 行 程 感 應 器 裝 置

MRB
MRB : 磁偶式無桿氣缸

側面固定型

R

L

Ø10 – 50 ~ 300
Ø15 – 50 ~ 500
Ø20 – 50 ~ 500
Ø25 – 50 ~ 600
Ø32 – 50 ~ 600

CS-8G 2SG

CS-9D 2SD

無記號：不附感應器

SG : 感應器記號(CS-8G)

無記號：不附感應器

SD : 感應器記號(CS-9D)

1 : 1個感應器
2 : 2個感應器

選配件

SB : 感應器記號(CS-9B)
2 : 感應器數量

MRB 系列－ 磁偶式無桿氣缸側面固定型

10 – Ø10
15 – Ø15
20 – Ø20
25 – Ø25
32 – Ø32

431 2

機械接合式
標準型

PRU

機械接合式
橢圓型

PRE

機械接合式
高精度導軌型

PRET

機械接合式
塑鋼滑塊型

PRES

機械接合式
平板型

PRF

機械接合式
高精度導軌型

PRUT

磁偶式
單軸標準型

MRD

MRB
磁偶式
側面固定型

MRBT
磁偶式
高精度導軌型

MRX
磁偶式
附滑軌型

MRU
磁偶式
自潤軸承型

MRH
磁偶式
線型軸承型

MRY
磁偶式
双滑軌型

2 3None : Standard type, piping port located in left and right refer to picture

3 4R : Piping port located in right side, refer to picture

1 2L : Piping port located in left side, refer to picture

6-8.51

MRBT series Magnetically Coupled Rodless Cylinder (Precision linear guide)

Code of order

MRBT ‒ R 10 x 100 ‒ AM2 ‒ 8G 2

None: Air ports from left/ right side

R: Air port from right side

L: Air port from left side

Image

Assembly example and direction

Mark Cushion option Cushion
None Without cushion

A: 
Shock absorber
 
B:
Adjusting bolt

M:
Shock absorber 
base

AM1 Left side with shock absorber
BM1 Left side with adjusting bolt
AM2 Both sides with shock absorber
BM2 Both sides with adjusting bolt
AM3 Right side with shock absorber
BM3 Right side with adjusting bolt
AM4 Left A*2pc + Right B*2pcs
BM4 Left B*2pc + Right A*2pcs

Bore size
(mm)

Shock absorber 
model

Maximum absroption 
(N．ｍ )

Ø10 SAT-0806 0.2 
Ø15 SAT-1007 0.4
Ø20 SAT-1210 0.5
Ø25 SAT-1210 0.5
Ø32 SAT-1412 2.0

How to select Shock absorber

Bore size 
(mm) Specification Stroke adjustment 

(mm)

Ø10 M8x1.0P 0 ~ 15
Ø15 M10x1.0P 0 ~ 20
Ø20 M12x1.0P 0 ~ 20
Ø25 M12x1.0P 0 ~ 20
Ø32 M14x1.5P 0 ~ 30

Adjusting bolt (Option)

Code of order

Mark Port position

None Air ports from left/ 
right side

R Air port from right side

L Air port from left side

Mark Sensor quantity
1 1 pc
2 2 pcs

Mark Sensor switch

None Without sensor 
switch

8B CS-8B
8G CS-8G

5

3 4 5 621

1 4

6

Mark Bore size (mm)

10 Ø10
15 Ø15
20 Ø20
25 Ø25
32 Ø32

Bore size (mm) Stroke (mm)

Ø10 50 ~ 300
Ø15

50 ~ 500
Ø20
Ø25

50 ~ 600
Ø32

2

3

CS-8B

CS-8G

Image

感應器固定座

CS-8G CS-8B CS-9D CS-9B CS-8G

黑 (-)
(+)白

DC 10～28V (CS-8G)使用電壓:

 (CS-8G)

感應器固定座

CS-8G CS-8B CS-9D CS-9B CS-8G

黑 (-)
(+)白

DC 10～28V (CS-8G)使用電壓:

 (CS-8G)

Please refer to P.8-2.7

Please refer to P.8-2.7

Port position



6-8.52

Internal structure

MRBT series Magnetically Coupled Rodless Cylinder (Precision linear guide)

Product feature

Product weight
Bore size(mm) Stroke = 0mm Additional weight

Ø10 0.3 0.2
Ø15 0.32 0.3
Ø20 0.36 0.4
Ø25 0.42 0.5
Ø32 0.63 0.6

Note: Additional weight per each 100 mm in ± 5% difference

Unit: kg

Components and material list

NO. Item Material Quantity NO. Item Material Quantity
01 Shaft Stainless steel 1 17 O-ring NBR 2
02 Air path strip Aluminum alloy 1 18 Plate Pig iron 1
03 Rail Bearing steel 1 19 Wear plate POM 1
04 Hexagon socket head cap screw Alloy steel 4 20 Piston packing NBR 2
05 Nut Alloy steel Stroke 21 Left end cap Aluminum alloy 1
06 Body Aluminum alloy 1 22 Right end cap Aluminum alloy 1
07 Shaft packing plate POM 2 23 O-ring NBR 2
08 Shaft packing NBR 2 24 Hexagon socket head cap screw Alloy steel 2

09 Rare-earth magnet Rare earth 6 25 Hexagon socket head cap screw Alloy steel 2

10 Magnet spacer Pig iron 4 26 Set screw Alloy steel 2
11 C clip Alloy steel 2 27 O-ring NBR 2
12 Piston Aluminum alloy 2 28 Hexagon socket head cap screw Alloy steel Stroke
13 Piston rod joiner Stainless steel 1 29 Slide base Aluminum alloy 1
14 Piston magnet spacer Pig iron 4 30 Metal block Aluminum alloy 1
15 Rare-earth magnet Rare earth 6 31 Dowel pin Alloy steel 2
16 Hexagon socket head cap screw Alloy steel 2 32

氣立可空氣壓設備內部結構圖

MRBT系列 磁偶式無桿缸(高精度導軌型)

內部結構圖

零件名稱及材料表

本體

編　號項  目

滑軌

主軸

導氣條

編　號 材  質

不銹鋼

材  質項  目

隔磁板

數量

1

1

依行程

2

1

數量

2

1

1

4

軸承鋼

有頭內六角螺絲

螺帽

軸用迫緊座

軸用迫緊

稀土磁鐵

O型環

活塞迫緊

右端蓋

2

2

6

2

1

1

耐磨板

左端蓋

1

鋁合金

合金鋼

合金鋼

鋁合金

塑 鋼

耐油膠

稀土類

耐油膠

耐油膠

鋁合金

鋁合金

耐油膠

01

02

03

04

05

06

07

08

09

17

18

19

20

21

22

23

24

25

生鐵

O型環

塑鋼

磁鐵間隔片 4生 鐵10 26

C型扣環 2合金鋼11 27

活塞 2鋁合金12 28

活塞連接桿 1不銹鋼13 29

活塞磁鐵間隔片 4生 鐵14 30

稀土磁鐵 6稀土類15 31

有頭內六角螺絲 2合金鋼16 32

2合金鋼有頭內六角螺絲

2合金鋼有頭內六角螺絲

2合金鋼止付螺絲

2耐油膠O型環

依行程合金鋼有頭內六角螺絲

1鋁合金滑座

1鋁合金轉接塊

2合金鋼固定銷

1 2 3 45 6 7 9 10 81112

13 14 15 17 16 2021 2223 30

29282826 31



6-8.53

MRBT series Magnetically Coupled Rodless Cylinder (Precision linear guide)

Dimensions

MRBT  Ø10 ~ Ø32

MRBT  Ø10 ~ Ø32

外觀圖形尺寸

MRBT 系列－ 磁偶式無桿氣缸高精度導軌型





































代號
型號

MRBT 10
MRBT 15
MRBT 20
MRBT 25
MRBT 32

A

17.5

20.5
21.5

19

24

B

21
23.5

17
14

29

C

25
31
38
43
54

D

17.5
23

15
-

25

E

41.1
45.1
55.6
62.6
75.1

F

14
8
11
12
15

G

13
16

21.5
19

27

H

M5x0.8
M5x0.8
PT1/8
PT1/8
PT1/8

I

Ø6.5x3.5dp
Ø8x4.5dp

Ø9.5x5.5dp
Ø9.5x5.5dp
Ø11x6.5dp

J

Ø4.2
Ø5.2
Ø5.2

Ø3.3

Ø6.8

K

47.45
52.75
64.75

71
85.85

L

10
15
16
18
20

M

25
44
48
54
60

N

38
53
62
70
76

O

76

117

94
101

130

P

4

6

5
6

7

Q

14

20

18
17

26

R

6
7

10.5
11.5
14

S

M4x0.7P
M4x0.7P
M4x0.7P
M5x0.8P
M6x1.0P

T

M4x0.7Px7dp
M5x0.8Px10dp
M6x1.0Px10dp
M6x1.0Px10dp
M8x1.25Px11dp



A B C D E F G H I J K L M N O P Q R S T

MRBT 10 17.5 14 25 - 41.1 14 13 M5x0.8 Ø6.5x3.5dp Ø3.3 47.5 10 25 38 76 4 14 6 M4x0.7P M4x0.7Px7dp
MRBT 15 19 17 31 15 45.1 8 16 M5x0.8 Ø8x4.5dp Ø4.2 52.75 15 44 53 94 5 18 7 M4x0.7P M5x0.8Px10dp
MRBT20 20.5 21 38 17.5 55.6 11 19 PT1/8 Ø9.5x5.5dp Ø5.2 64.75 16 48 62 107 6 17 10.5 M4x0.7P M6x1.0Px10dp
MRBT25 21.5 23.5 43 23 62.6 12 21.5 PT1/8 Ø9.5x5.5dp Ø5.2 71 18 54 70 117 6 20 11.5 M5x0.8P M6x1.0Px10dp
MRBT 32 24 29 54 25 75.1 15 27 PT1/8 Ø11x6.5dp Ø6.8 85.85 20 60 76 130 7 26 14 M6x1.0P M8x1.25Px11dp

Mark
Model

Unit: mm
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MRBT series Magnetically Coupled Rodless Cylinder (Precision linear guide)

Dimensions

Cushion 

A B C D E F G H

MRBT 15 44 37.3 16 33.5 35 19 54 7
MRBT 20 55 45.5 19 39.5 42 20.5 62.5 10
MRBT 25 62 51.5 21.5 44.5 41 21.5 62.5 10
MRBT 32 75 64 27 55.5 55 24 79 12

MRBT 10 

MRBT 15~32

附屬配件外觀圖形尺寸 

MRBT系列 磁偶式無桿缸(高精度導軌型)

代號
型號 C D F G H

MRBT 15
MRBT 20
MRBT 25

B E

45.5
51.5

37.3 16
19 39.5

44.5

33.5 35
42
41

19
20.5
21.5

54

62.5
62.5

A

MRBT 32

55
62

44

75 64
21.5
27 55.5 55 24 79

7
10
10
12

緩衝裝置

MRBT 15~32

B

A

C
D

E F

H

G

MRBT 10 

35

40.5

15

27
.5

36.6 10
6

40.6

附屬配件外觀圖形尺寸 

MRBT系列 磁偶式無桿缸(高精度導軌型)
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MRBT系列 磁偶式無桿缸(高精度導軌型)

代號
型號 C D F G H

MRBT 15
MRBT 20
MRBT 25

B E

45.5
51.5

37.3 16
19 39.5

44.5

33.5 35
42
41

19
20.5
21.5

54

62.5
62.5

A

MRBT 32

55
62

44

75 64
21.5
27 55.5 55 24 79

7
10
10
12

緩衝裝置

MRBT 15~32

B

A

C
D

E F

H

G

MRBT 10 

35

40.5

15

27
.5

36.6 10
6

40.6

附屬配件外觀圖形尺寸 

MRBT系列 磁偶式無桿缸(高精度導軌型)
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45.5
51.5

37.3 16
19 39.5
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MRBT series Magnetically Coupled Rodless Cylinder (Precision linear guide)

Mounting type and operation of sensor switch

Sensor switch mounting type

Sensor switch setting and Operating range

Sensor switch introduction

Sensing range
Sensor switch is fixed on the cylinder body.

The magnetic piston head will activate the

Sensor switch when it enters the operating

range. It has 0.5mm differential.

機械接合式
標準型

PRU

機械接合式
橢圓型

PRE

機械接合式
高精度導軌型

PRET

機械接合式
塑鋼滑塊型

PRES

機械接合式
平板型

PRF

機械接合式
高精度導軌型

PRUT

磁偶式
單軸標準型

MRD

MRB
磁偶式
側面固定型

MRBT
磁偶式
高精度導軌型

MRX
磁偶式
附滑軌型

MRU
磁偶式
自潤軸承型

MRH
磁偶式
線型軸承型

MRY
磁偶式
双滑軌型

感應器之固定型式

組裝仕樣與感應動作設定

感應範圍 感應器之設定與動作範圍

感應器固定於本體上，當活塞移動而

接近感應器時，磁鐵磁場促使磁簧開

關動作之範圍；而磁場與開關之應答

間約有左右之誤差。

接線型式

CS - 8G, CS-8B

MRBT 系列－ 磁偶式無桿氣缸高精度導軌型

Brown(+)
Blue(–)

Brown(+)
Blue(–)

Voltage: DC 5~30V Voltage: DC 5~30V

CS-8G CS-8B

Magnet

Fixed screw
Light

Sensor switch

Sensing range(G)

Operating range (F)Hysteresis(R)

Most sensitive position

Hysteresis(R)

機械接合式
標準型

PRU

機械接合式
橢圓型

PRE

機械接合式
高精度導軌型

PRET

機械接合式
塑鋼滑塊型

PRES

機械接合式
平板型

PRF

機械接合式
高精度導軌型

PRUT

磁偶式
單軸標準型

MRD

MRB
磁偶式
側面固定型

MRBT
磁偶式
高精度導軌型

MRX
磁偶式
附滑軌型

MRU
磁偶式
自潤軸承型

MRH
磁偶式
線型軸承型

MRY
磁偶式
双滑軌型

感應器之固定型式

組裝仕樣與感應動作設定

感應範圍 感應器之設定與動作範圍

感應器固定於本體上，當活塞移動而

接近感應器時，磁鐵磁場促使磁簧開

關動作之範圍；而磁場與開關之應答

間約有左右之誤差。

接線型式

CS - 8G, CS-8B

MRBT 系列－ 磁偶式無桿氣缸高精度導軌型

Brown(+)
Blue(–)

Brown(+)
Blue(–)

Voltage: DC 5~30V Voltage: DC 5~30V

CS-8G CS-8B

Magnet

Fixed screw
Light

Sensor switch

Sensing range(G)

Operating range (F)Hysteresis(R)

Most sensitive position

Hysteresis(R)

機械接合式
標準型

PRU

機械接合式
橢圓型

PRE

機械接合式
高精度導軌型

PRET

機械接合式
塑鋼滑塊型

PRES

機械接合式
平板型

PRF

機械接合式
高精度導軌型

PRUT

磁偶式
單軸標準型

MRD

MRB
磁偶式
側面固定型

MRBT
磁偶式
高精度導軌型

MRX
磁偶式
附滑軌型

MRU
磁偶式
自潤軸承型

MRH
磁偶式
線型軸承型

MRY
磁偶式
双滑軌型

感應器之固定型式

組裝仕樣與感應動作設定

感應範圍 感應器之設定與動作範圍

感應器固定於本體上，當活塞移動而

接近感應器時，磁鐵磁場促使磁簧開

關動作之範圍；而磁場與開關之應答

間約有左右之誤差。

接線型式

CS - 8G, CS-8B

MRBT 系列－ 磁偶式無桿氣缸高精度導軌型

Brown(+)
Blue(–)

Brown(+)
Blue(–)

Voltage: DC 5~30V Voltage: DC 5~30V

CS-8G CS-8B

Magnet

Fixed screw
Light

Sensor switch

Sensing range(G)

Operating range (F)Hysteresis(R)

Most sensitive position

Hysteresis(R)




